
Resumo (Geometria/Vetores) 

Vector como diferença de pontos 

( )332211 ,, abababABAB −−−=−=  ( )321 ,, aaaA =  ; ( )321 ,, bbbB =  

Norma de um vector 
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11 abababAB −+−+−= → Medida de AB  

 

Soma de um ponto com um vector - é um ponto 

  ABABuBuA =−==+  

Operações com vectores 

 Adição de vectores – é um vector 

( )332211 ,, vuvuvuvu +++=+   ( ) ( )321321 ,,;,, vvvvuuuu ==  

 Produto de um número real com um vector - é  um vector 

 ( ) ( )321321 ,,,, kukukuuuukuk ==  
 

 Produto escalar de vectores - é  um número 

 ( )( ) 332211321321 ..,,,. vuvuvuvvvuuuvu ++==  
 

 )^cos(.. vuvuvu =  
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Vectores colineares 

 vkuk = :  

Equação reduzida da recta 
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Equação vectorial da recta 

 

 

 

 
 

 

Equação cartesiana da recta (não faz parte do novo programa) 

 

 

 

 

 Rectas paralelas ( mesmo declive) 

  Os Vectores directores são colineares vkuk = :  
 

Rectas perpendiculares ( declive de uma é igual ao simétrico do inverso do outro) 

  Os Vectores directores são perpendiculares 0. =vu  
 

Equações cartesianas do plano 

Equação geral 

      
 

Planos paralelos (vetores paralelos) 

 nknk = ://  

Planos perpendiculares (vetores perpendiculares) 

0. =⊥  nn  

Plano paralelo à recta 

0.// =⊥ rnrnr   

Plano perpendicular à recta 

rknkrnr =⊥  ://  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

( ) ( ) ( ) += kuuukzyxzyx ,,,,,,, 321321  

Vector director da recta 
Ponto por onde 

passa a recta 
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Intersecção de 3 planos  

→dá um ponto se o sistema determinado 

→dá uma recta se o sistema indeterminado 

→dá  se o sistema impossível 

Intersecção de uma recta com um plano. 

→dá um ponto desde que a recta e o plano não 

sejam paralelos, ou seja, 0. rn  

Intersecção de 2 planos →dá uma recta se os dois planos não são paralelos 
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0=+++ dCzByAx

),,( CBAn =  (vetor normal ao plano) 

 



No plano No Espaço 

A equação vetorial  define a 

Mediatriz do segmento de reta [AB]  

 

A equação vetorial  define  o plano 

mediador do segmento de reta [AB] 

 

A equação vetorial 0. =PBPA define a 

circunferência de diâmetro [AB]. 

 
 

 

A equação vetorial 0. =PBPA define a 

superfície esférica entre os pontos A e B 

 

A equação vetorial 0. =CTPT define a 

reta tangente à circunferência de centro C 

num ponto T (da circunferência). 

 

 
 

A equação vetorial 0. =CTPT define o 

plano tangente à superfície esférica de 

centro C num ponto T . 

 

 

  

 

 

 

 

 

 

 

 


